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Schnelle und präzise Tracking- und Prädiktionsverfahren sind essentielle Faktoren für den 
zukünftigen Erfolg von Industrie 4.0 (z. B. zur Echtzeitüberwachung von Gütern und Trans-
portmitteln) und des autonomen Fahrens (z. B. Vorhersage der Bewegungen von Verkehrsteil-
nehmern). Klassischerweise kommen hierzu Filter wie das Kalman-Filter zum Einsatz. Dane-
ben haben sich auch rein datengetriebene Ansätze wie neuronale Netze durchgesetzt.

Die Schwerpunkte der Forschung am ISAS liegen hier insbesondere auf dem Entwurf neuar-
tiger Filter und Netzwerkarchitekturen, dem Einsatz adaptiver, sich an geänderte Umweltein-
flüsse anpassender Verfahren und der Berechnung bzw. Validierung von Unsicherheiten in 
den eingesetzten neuronalen Netzen. Zur Evaluierung der Verfahren steht am ISAS u. a. eine 
Experimentalplattform bereit (siehe Bild unten rechts). Im Rahmen dieser Themenfelder sind 
mehrere Abschlussarbeiten zu vergeben, welche sich mit folgenden Aufgaben beschäftigen:
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Entwicklung von Machine-Learning- 
Verfahren für Tracking-Anwendungen
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Anforderungen:
Diese Ausschreibung richtet sich an Studierende aus den Fachrichtungen Informatik, Elektro-
technik, Mechatronik, Maschinenbau und verwandten Studiengängen. Voraussetzung ist eine 
hohe Motivation sowie eine selbstständige und strukturierte Arbeitsweise. Hilfreich sind 
Vorkenntnisse in Schätztheorie und/oder Machine Learning bzw. über neuronale Netze.


